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1. WSTEP

Czes$¢ szczegotowa informatora o0 egzaminie zawodowym sktada sie ze Wstepu (1.) i dwdch rozdziatow (2. i 3.):

e 2. INFORMACJA O ZAWODZIE, rozdziat zawiera informacje o kwalifikacjach wyodrebnionych w zawodzie, zadania
zawodowe i mozliwosci ksztatcenia w zawodzie wynikajace z podstawy programowej dla zawodu

o 3. WYMAGANIA EGZAMINACYJNE Z PRZYKLADAMI ZADAN, rozdziat zawiera przyktadowe zadania do czesci pisemnej
i cze$ci praktycznej egzaminu.

Przyktadowe zadania zamieszczone w czeéci szczegdtowej informatora nie wyczerpujg wszystkich mozliwych zadan, ktére mogg
wystapi¢ w arkuszach egzaminacyjnych. Informator nie moze tez by¢ gtdwng wskazdwka do planowania procesu ksztatcenia
w zawodzie, gdyz ksztatcenie powinno odbywac sie zgodnie z programami nauczania opracowanymi wedtug obowigzujace;
podstawy programowe] ksztatcenia w zawodzie szkolnictwa branzowego.

Egzamin zawodowy sktada sie z dwoch czesci: pisemnej i praktyczne.

Cze$¢ pisemna egzaminu, ktora jest przeprowadzana na sali egzaminacyjnej z wykorzystaniem elektronicznego systemu
przeprowadzania egzaminu zawodowego, trwa 60 minut i jest w formie testu pisemnego sktadajacego sie z 40 zadan zamknietych.
Kazde zadanie zawiera cztery odpowiedzi do wyboru, z ktérych tylko jedna jest poprawna. Za poprawne rozwigzanie zadan w cze$ci
pisemnej mozna uzyska¢ maksymalnie 40 punktow.

Czes¢ praktyczna egzaminu polega na wykonaniu przez zdajacego na stanowisku egzaminacyjnym zadania praktycznego, ktorego
rezultatem moze by¢ wyréb, ustuga lub dokumentacja. Ocena wykonania zadania jest przeprowadzana zgodnie z zasadami
oceniania ustalonymi przez Centralng Komisje Egzaminacyjna.

Wiecej ogélnych informacji 0 egzaminie zawodowym znajduje sie w czesci ogolnej informatora, dostepnej na stronie internetowej
Centralnej  Komisji  Egzaminacyjnej  (https://cke.gov.pl/egzamin-zawodowy/egzamin-zawodowy-formula-2019/informatory-
wyposazenie-osrodkow/informatory).

Wszystkie akty prawne, w tym podstawa programowa, sg dostepne na stronie internetowej Centralnej Komisji Egzaminacyjnej
(www.cke.gov.pl) oraz na stronach internetowych okregowych komisji egzaminacyjnych.



2. INFORMACJE o ZAWODZIE

2.1 Kwalifikacje wyodrebnione w zawodzie
W zawodzie Technik mechanizacji rolnictwa i agrotroniki wyodrebniono dwie kwalifikacje:

Symbol kwalifikacji Nazwa kwalifikacji
ROL.02 Eksploatacja pojazdéw, maszyn, urzadzen i narzedzi stosowanych w rolnictwie
ROL.08 Eksploatacja systemoéw mechatronicznych wrolnictwie

2.2 Zadania zawodowe

Absolwent szkoty prowadzacej ksztatcenie wzawodzie technik mechanizaciji rolnictwa i agrotroniki powinien by¢
przygotowany do wykonywania zadahn zawodowych:

1) w zakresie kwalifikacji ROL.02. Eksploatacja pojazdéw, maszyn, urzadzen i narzedzi stosowanych
w rolnictwie:
a) uzytkowania pojazdow, narzedzi, maszyn i urzadzen stosowanych w produkgji rolniczej,
b) obstugiwania pojazdow rolniczych, Srodkéw transportu, maszyn i urzadzen stosowanych w rolnictwie, c)
oceniania stanu technicznego pojazdéw, maszyn i urzadzen rolniczych,
d) wykonywania prac pojazdami samochodowymi iciggnikami rolniczymi;

2) w zakresie kwalifikacji ROL.08. Eksploatacja systemow mechatronicznych wrolnictwie:
a) uzytkowania urzadzen i systeméw elektronicznych oraz nawigacii satelitarnych stosowanych
w rolnictwie,

b) obstugiwania urzadzen, systeméw elektronicznych oraz nawigacji satelitarnej stosowanych w pojazdach,
maszynach i urzadzeniach rolniczych.

2.3 Mozliwosci ksztatcenia w zawodzie

Od roku szkolnego 2019/2020 ksztatcenie w zawodzie technik mechanizacii rolnictwa iagrotroniki jest realizowane szkotach
ponadpodstawowych: branzowej Il stopnia oraz w technikum. Ksztatcenie w zawodzie jest realizowane réwniez
na kwalifikacyjnych kursach zawodowych prowadzonych przez podmioty, o ktérych mowa w art. 117 ust. 2 ustawy z dnia 14
grudnia 2016 r. — Prawo o$wiatowe, oraz na kursach umiejetno$ci zawodowych prowadzonych przez podmioty, o ktérych mowa
w art. 117 ust. 2a tej ustawy.




3. WYMAGANIA EGZAMINACYJNE z PRZYKLADAMI ZADAN

Wymagania egzaminacyjne to sprawdzane na egzaminie zawodowym efekty ksztatcenia i kryteria ich weryfikacji zapisane
w jednostkach efektéw ksztatcenia dla danej kwalifikacji w podstawie programowej ksztatcenia w zawodzie szkolnictwa
branzowego (https://cke.gov.pl/akty-prawne).

Kwalifikacja ROL.02 Eksploatacja pojazdow, maszyn, urzadzen i narzedzi stosowanych
w rolnictwie

3.1 Przyktady zadan do czesSci pisemnej egzaminu
3.1.1 ROL.02.1. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.02.1 Bezpieczenistwo i higiena pracy

Efekt ksztafcenia Kryterium weryfikacji
Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
1) stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny 2) rozrdznia rodzaje znakow bezpieczenstwa i alarmow

pracy oraz przestrzega przepisow prawa dotyczacych
ochrony przeciwpozarowej i ochrony Srodowiska
w rolnictwie

Przyktadowe zadanie 1.

Do jakiej grupy znakéw bezpieczenstwa nalezy znak pokazany na rysunku?

A. Zakazu.

B. Nakazu.

C. Informacyjnych.
D. Ostrzegawczych.

Odpowiedz prawidtowa: C

3.1.2 ROL.02.2. Podstawy rolnictwa w technice rolniczej

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.02.2 Podstawy rolnictwa w technice rolniczej

Efekt ksztafcenia Kryterium weryfikacji
Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
4) postuguje sie przyrzadami meteorologicznymi 1) rozpoznaje przyrzady meteorologiczne

Przyktadowe zadanie 2.
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Na ktérym rysunku pokazany jest przyrzad do pomiaru kierunku i predkosci wiatru?

Odpowiedz prawidtowa; C
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ROL.08.5. Obstugiwanie urzadzen i systemow agrotronicznych

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzer i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztalcenia Kryterium weryfikaciji

Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
1) obstuguje panele komputerowe w pojazdach, maszynach | 3) przemieszcza sie po menu panelow komputerowych
i urzgdzeniach rolniczych pojazdow, maszyn i urzadzen rolniczych

Przyktadowe zadanie 16.

Wyswietiacz GreenStar™ 3 2630

| Neprowadz. || Zasoby |
[ | ===

Na rysunku zobrazowano wysSwietlacz zainstalowany w ciggniku rolniczym. Aby przejs¢ do ustawien
maszyny wspdipracujacej z ciggnikiem nalezy nacisnag¢ ikone oznaczong literg

A A
B. B
C. G
D. H
Odpowiedz prawidfowa D
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Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztalcenia Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
2) obstuguje systemy sterujgce pracq pojazdow, 3) okresla dziatanie systemow synchronizacji pracy
maszyn i urzagdzen rolniczych wielu maszyn na tym samym polu

Przyktadowe zadanie 17.

¥ Fleet View (flota widok) )

LEXION 740
4km/h
LEXION 760

oy S5km/h

AXION 850

N Okm/h

Kierowca zestawu transportowego powinien podja¢ decyzje o podjezdzie do kombajnu na podstawie informacji
z wy$wietlacza o

A. predkosci jazdy kombajnow.

B. predkosci jazdy i pozycji kombajndw.

C. pozycji i stopniu napetienia zbiornikdw kombajnow.

D. predkosci jazdy i stopniu napetnienia zbiornikéw kombajnéw.

Odpowiedz prawidiowa C
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Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztatcenia Kryterium weryfikaciji

Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
3) korzysta z satelitarnych systeméw nawigacji pojazdow 2) okresla granice pola (zewnetrzne, wewnetrzne,
i maszyn rolniczych przejezdne, nieprzejezdne)

Przyktadowe zadanie 18.

Wyswietlacz GreenStar™ 3 2630

Na rysunku przedstawiono tworzenie

A. zewnetrznej granicy pola.

B. wewnetrznej przejezdnej granicy pola.

C. wewngtrznej nieprzejezdnej granicy pola.
D. linii prowadzenia krzywych adaptacyjnych.

Odpowiedz prawidiowa A
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Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztalcenia Kryterium weryfikacji
Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
4) wykonuje regulacje parametrow uktadow 1) dobiera narzedzia pomiarowe oraz sposoby
sterujgcych i wykonawczych pojazdéw, regulacji parametrow uktaddw sterujgcych
maszyn i urzadzen rolniczych i wykonawczych pojazddw, maszyn i urzadzen
rolniczych

Przyktadowe zadanie 19.

Urzadzenie przedstawione na rysunku stuzy )
do diagnostyki GGG -

A. magistrali CAN.

B. ukfadu hydraulicznego.

C. ukfadu pneumatycznego. p1 (bar) 4274
D. instalacji elektrycznej pojazdu. P2 (bar) 3628

Q1 I/min) 128.2
dp (bar) 64.6

Odpowiedz prawidiowa B

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztalcenia Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
6) wykonuje kalibracje uktadow sterujgcych 2) interpretuje zapisy z instrukgji obstugi uktadéw
i wykonawczych pojazdow, maszyn sterujgcych i wykonawczych pojazdéw, maszyn
i urzadzen rolniczych i urzadzen rolniczych zgodnie z procedurami

Przyktadowe zadanie 20.

Ustawianie ciagnika i kalibracja modutu kompensacji terenu (TCM)
1. Zaparkowac¢ ciggnik na twardej, rownej powierzchni i catkowicie zatrzymac (kabina nie moze sie kolysac).
2. Zaznaczy¢ potozenie opon na podtozu w celu oznaczenia potozenia osi tylnej.
3. Jadac do przodu, obréci¢ ciggnik o 180 stopni (ustawi¢ w kierunku przeciwnym). Upewnic sie, ze opony sg
w prawidtowych miejscach oraz ze ciggnik jest catkowicie zatrzymany (kabina nie moze sig kotysa¢). Ustawi¢
kota w taki sposéb, aby 0 tylna znalazla sie w tym samym miejscu.

Na podstawie zamieszczonego fragmentu instrukcji obstugi wskaz, jak nalezy zaznaczy¢ potozenie osi podczas
kalibracji modutu TCM.

A. Na oponach tylnej osi.

B. Na oponach przedniej osi.

C. Na podiozu oznaczajgc potozenie tylnej osi ciggnika.

D. Na podiozu oznaczajac potozenie przedniej osi ciggnika.
Odpowiedz prawidiowa C
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Jednostka efektow ksztafcenia:

ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztatcenia

Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy):

Uczen (zdajacy):

10) interpretuje wyniki pomiaréw
diagnostycznych w uktadach sterujgcych
i wykonawczych pojazdow, maszyn

i urzadzen rolniczych

3) analizuje wyniki pomiarow diagnostycznych
w uktadach sterujgcych i wykonawczych pojazdéw,
maszyn i urzadzen rolniczych

Przyktadowe zadanie 21.

4600 CommandCenter™

Uktad belki | Diagnostics

0gélne .

Czujnik toczenia
Odczyty o
przetacznika

; \ Wré¢ do wysokosci
Odczyt czujnika /‘ Przechyt lewe

!

Przechyt prawej

Odczyty wyjSciowe »

Zlozenie lewego przedt.
Zlozenie lewe] zewn.
Zlozenie lewe] wewn.
Zlozenie prawej wewn.
Zlozenie prawej zewn.

Zloz. prawego przedt.

Poziom Prad
2.50V 0.00vV

Géra Dot Rzeczyw. &
2.30V 330V 0.00v
0.70V 4.10V 0.00V
440V 1.20v 0.00V
Ztoi. Rozloi. Rzeczyw.
0.00vV .00V 0.00v
0.00V 0.00V 0.00v
0.00V 0.00V 0.00V
0.00V 0.00v 0.00v
0.00Vv .00V 0.00v
0.00V 0.00V 0.00V
Naral Nacrals Maca

—

Na podstawie danych z systemu diagnostyki w uktadzie sterowania belki opryskiwacza samojezdnego okre$l

najwiekszy przechyt belki.
A. Lewadot
B. Prawa dét.
C. Lewagbra.

D. Prawa géra.

Odpowiedz prawidtowa D
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Jednostka efektow ksztafcenia:

ROL.08.5 Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekt ksztatcenia

Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy):

Uczen (zdajacy):

11) interpretuje kody btedéw systemowych
w uktadach sterujgcych i wykonawczych
pojazdow, maszyn i urzadzen rolniczych

1) odczytuje kody btedow systemowych w uktadach
sterujgcych i wykonawczych pojazdéw, maszyn
i urzadzen rolniczych

Przyktadowe zadanie 22.

W systemie OBD kod usterki w zespole napedowym pojazdu w pierwszym polu oznaczenia ma litere

oo W
C OO w

Odpowiedz prawidtowa C

ROL.08.6. Jezyk obcy zawodowy

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.6 Jezyk obcy zawodowy

Efekt ksztalcenia

Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy):

Uczen (zdajacy):

1) postuguje sie podstawowym zasobem
Srodkow jezykowych wjezyku obcym
nowozytnym (ze szczegdinym uwzglednieniem
Srodkow leksykalnych), umozliwiajgcym
realizacje czynnosci zawodowych w zakresie
tematow zwigzanych:

a) ze stanowiskiem pracy ijego
wyposazeniem

b) z gtownymi technologiami stosowanymi

w danym zawodzie

¢) z dokumentacjq zwigzang z danym
Zawodem

d) z ustugami $wiadczonymi w danym

1) rozpoznaje oraz stosuje $rodki jezykowe
umozliwiajgce realizacje czynnosci zawodowych
w zakresie:

a) czynno$ci wykonywanych na stanowisku pracy,
w tym zwigzanych z zapewnieniem bezpieczenstwa
ihigieny pracy

b) narzedzi, maszyn, urzadzen i materiatow
koniecznych do realizacji czynnosci

zawodowych

¢) procesow iprocedur zwiqzanych z realizacjg
zadan zawodowych

d) formularzy, specyfikacji oraz innych
dokumentow zwigzanych z wykonywaniem zadan
zawodowych

Przyktadowe zadanie 23.

Chisel.
Screwdriver.
Soldering iron.
Welding torch.

Cow>

Odpowiedz prawidtowa C

Ktére narzedzie stuzy do wykonania potaczenia lutowanego miekkiego?
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Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.6 Jezyk obcy zawodowy

Efekt ksztatcenia

Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy):

Uczen (zdajacy):

2) rozumie proste wypowiedzi ustne

artykutowane wyraznie, w standardowej

odmianie jezyka obcego nowoZzytnego,

a takze proste wypowiedzi pisemne w jezyku obcym
nowozytnym, w zakresie umozliwiajgcym realizacje
zadan zawodowych:

a) rozumie proste wypowiedzi ustne dotyczace
czynnosci zawodowych (np. rozmowy,
wiadomosci, komunikaty, instrukcje lub filmy
instruktazowe, prezentacje),

artykutowane wyraznie, w standardowej

odmianie jezyka

b) rozumie proste wypowiedzi pisemne

dotyczace czynnosci zawodowych

(np. napisy, broszury, instrukcje obstugi

2) znajduje w wypowiedzi lub tekscie okreslone
informacje

Przyktadowe zadanie 24.

The service technician arrives, connects a laptop to the Universal Terminal (UT) in order to read out the diagnostic
data with the AEF ISOBUS Check. The AEF ISOBUS Check application generates a diagnostic file.

Then the service technician accesses the AEF ISOBUS Database, logs in to his account and uploads the
diagnostic file directly into the system via an upload function.

Powyzszy opis dotyczy

A. Montazu uniwersalnego terminala.

B. Przesytania pliku z danymi do bazy danych AEF ISOBUS.
C. Podtaczenia maszyny do ciggnika poprzez gniazdo ISOBUS.
D. Ustawiania parametrow maszyny na uniwersalnym terminalu.

Odpowiedz prawidiowa B

ROL.08.7. Kompetencje personalne i spoteczne

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.7 Kompetencije personalne i spoteczne

Efekt ksztatcenia

Kryterium weryfikacji

Uczen (zdajacy):

Uczen (zdajacy):

4) stosuje techniki radzenia sobie ze stresem

2) wymienia najczestsze przyczyny sytuacji
stresowych w pracy zawodowej

Przyktadowe zadanie 25.

Ktqre Z wydarzeh zyciowych . Lp. | Zestawienie wydarzen zyciowych | Skala
2wigzanych z praca zawodowa jest 1. | Zawarcie malzenstwa 50
stresorem o najwiekszej warto$ci? T e famomtouiies S
2. | Przejscie na emeryture 45
A. Zmiana rodzaju pracy. 3. | Zmiana sytuacji zawodowej 39
B. Przejécie na emeryture. 4. | Zmiana sytuacji finansowe;j 38
C. Kiopoty z przetozonym. 5. | Smier¢ bliskiego przyjaciela 85
D. Zmiana sytuacji zawodowe;. 6. | Zmiana rodzaju pracy 36
7. | Zmiana obowiazkow w pracy 29
8. | Klopoty z przelozonym 26

Odpowiedz prawidiowa B
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ROL.08.8. Organizacja pracy matych zespotow

Jednostka efektow ksztafcenia:
ROL.08.8 Organizacja pracy matych zespotéw

Efekt ksztalcenia Kryterium weryfikacji
Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
4) wprowadza rozwigzania techniczne 3) dokonuje prostych modernizacji stanowiska pracy

i organizacyjne wpfywajgce na poprawe
warunkow i jako$¢ pracy
Przyktadowe zadanie 26.

Do pracy na stanowisku Slusarskim przydzielono pracownika bardzo niskiego wzrostu. Co nalezy zrobi¢, aby
stanowisko spetniato wymogi ergonomii pracy?

A. Standardowe imadto zastapi¢ imadtem obrotowym.

B. Umiesci¢ przy stole Slusarskim odpowiedniej wysokosci podest.

C. Utozy¢ przy stole Slusarskim antystatyczng wyktadzing podifogowa,.

D. Zamontowa¢ imadto na stole $lusarskim stosujac podktadki dystansowe.

Odpowiedz prawidiowa B

3.3 Przykiad zadania do czesci praktycznej egzaminu

W gospodarstwie uprawia sie pszenice, rzepak ikukurydze na ziaro. Ustal, jakie rosliny zbierano w gospodarstwie we
wskazanym dniu. Dokonaj analizy danych pozyskanych z systemu telematycznego kombajnu do zbioru zb6z. Zebrane dane
zapisz w tabelach 4 — 9. Opisz postepowanie prowadzace do zmiany predkosci obrotowej bebna midcacego oraz ustawien sita
gbrnego i sita dolnego, aby w dniu nastepnym zbiera¢ pszenice.

Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.
Ocenie podlegac bedzie 6 rezultatow:

— analiza czasu pracy (Tabela 4),

— analiza pracy na polu 5 (Tabela 5),

— analiza zuzycia paliwa (Tabela 6),

— analiza parametrow omiotu (Tabela 7),

— opis postepowania prowadzacego do zmiany predkosci obrotowej bebna mtdcacego (Tabela 8),
— opis postepowania prowadzgcego do zmiany ustawien sita gornego i sita dolnego (Tabela 9).
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Tabela 1. Tabela omiotu

Wilgotnos¢ suchej masy [%]

e
3 s 2 |z |8
s o |5 |8 |§ |%%|5¢
8 Ny < S & d RS
Predko$¢ obrotowa bebna mtécacego [1/min] 1100 | 1260 | 1400 | 1240 | 1360 | 760 700
Odstep klepiska [mm] 12 14 10 14 12 18 27
Predko$¢ obrotowa rotora [1/min] 820 820 820 820 820 630 530
Predko$¢ obrotowa dmuchawy [1/min] 1300 | 1200 | 1200 | 900 | 1200 | 900 | 1400
Sito gorne — pozycja [mm] 14 14 14 14 14 12 16
Sito dolne — pozycja [mm] 7 7 7 10 7 4 0
Masa litra ziarna g/l 750 700 620 420 650 620 700
14 14 14 14 14 9 14

Tabela 2. Dziennik prac

Dane ogélne

Pole (nazwa) — Pole 5
Maszyna — Kombajn zbozowy
Gospodarstwo — Ruda

Czynno$¢ — Omtot

Roslina - Pszenica

Paliwo - 711

Spec. zuzycie paliwa — 2,61 I/t

Czasy

Poczatek pracy - 21.07.2019 — 21.36
Koniec pracy - 22.07.2019 - 11.50
Czas w lokalizacji— 01.49 h
Catkowite godziny pracy —01.49 h
Efektywny czas pracy — 01.20 h

Powierzchnie/Plony

Powierzchnia (wyliczona) - 3,34 ha
Powierzchnia (CEBIS) - 3,47 ha
Udziat powierzchni - 98,35 %
Powierzchnia zebrana - 3,47 ha
llo§¢ zebrana - 27,19 t

Przecietna wilgotnos¢ - 14,46 %
Plon - 7,83 t/ha

Paliwo na powierzchnie - 20,45 I/ha

Ll Darm vapy  Warhs korystans 3 progreime
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Tabela 3. Meldunki

Meldunki

Data godzina Typ Wiadomosé
22.07.2019 09.20 Obszar obserwacji Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 3
22.07.2019 09.30 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gore
22.07.2019 09.30 Obszar obserwacji Maszyna zakonczyta prace na polu: Pole 3
22.07.2019 10.42 Obszar obserwacii Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 5
22.07.2019 10.42 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gore
22.07.201910.47 Alarm Wigcznik w fotelu nieaktywny, przyrzad roboczy zostat
wytaczony
22.07.2019 11.50 Obszar obserwacii Maszyna zakonczyfa prace na polu: Pole 5
22.07.201911.53 Obszar obserwacji Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 4
22.07.201912.16 Alarm Krytyczna pozycja nagarniacza
22.07.201912.26 Alarm Rura roztadowcza roztozona
22.07.201912.26 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gore
22.07.201912.26 Alarm Automatyczne ustawianie pozycji parkowania przyrzadu
roboczego zostato przerwane
22.07.201912.26 Alarm Przyrzad roboczy przestawia si¢ do pozycji parkowania
Maszyna zakonczyta prace na polu: Pole 4
22.07.201912.28 Obszar obserwacii Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 2
22.07.2019 13.07 Obszar obserwacji Krytyczna pozycja nagarniacza
22.07.2019 13.15 Alarm Maszyna zakonczyfa prace na polu: Pole 2
22.07.201913.19 Obszar obserwacji Miocarnia zostata wytgczona
22.07.201913.23 Alarm Zatrzymanie siekacza stomy
22.07.201913.23 Alarm Wiacznik mtocarni stale wigczony
22.07.201913.23 Alarm Rozdzielacz plew zatrzymany
22.07.201913.23 Alarm Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 1
22.07.2019 13.26 Obszar obserwacji Maszyna zakonczyta prace na polu: Pole 1
22.07.2019 13.52 Obszar obserwacii Wiacznik jazdy drogowej wigczy¢ na pozycije jazdy drogowej
22.07.2019 13.57 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gére
Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 18
22.07.2019 14.03 Alarm Wiacznik w fotelu nieaktywny, przyrzad roboczy zostat
22.07.2019 14.06 Obszar obserwacii wylaczony
22.07.2019 14.15 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gore
Maszyna zakoriczyta prace na polu: Pole 18
22.07.201914.18 Alarm Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 17
22.07.201914.40 Obszar obserwacii Nadstawka zbiornika ziarna w gore
22.07.2019 14.42 Obszar obserwacji Rura roztadowcza roztozona
22.07.2019 15.31 Alarm Przyrzad roboczy przestawia si¢ do pozycji parkowania
22.07.2019 15.32 Alarm Maszyna zakonczyta prace na polu: Pole 17
22.07.2019 15.32 Alarm Maszyna zaczeta prace na polu: Pole 6
Poslizg beben midcacy
22.07.2019 15.34 Obszar obserwacii Uptynat okres wykonania przegladu przyrzadu roboczego po
22.07.2019 15.50 Obszar obserwacji 100h
22.07.2019 16.03 Alarm Nadstawka zbiornika ziarna w gore
22.07.2019 16.17 Konserwacja Maszyna zakonczyfa prace na polu: Pole 6
22.07.2019 16.50 Alarm
22.07.201917.03 Obszar obserwacji
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Rysunek 2. Predkos¢ obrotowa silnika, predko$¢ obrotowa bebna midcacego, predkos¢ obrotowa dmuchawy.
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Rysunek 3. Obroty rotora.
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Rysunek 4. Pozycja klepiska.
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Rysunek 5. Pozycja gornego sita i pozycja dolnego sita.
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Rysunek 6. Straty ziarna na sitach i straty przy oddzielaniu.
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Rysunek 8. Wydajnos¢ powierzchniowa kombajnu.
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Rysunek 9. Wilgotnos¢ zbieranego ziarna.
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Rysunek 10. Poziom paliwa w zbiorniku. Zuzycie paliwa.
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Rysunek 12. Obcigzenie silnika kombajnu na polu 5.
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Rysuﬁe 13. Zuzycie paliwa przez kombajn na polu 5.

§
g

DS

SEEREELs
stieties
§EEEEEEE

i
g

Done do Magy €20I0 Googe Idece sareitame $2000 ONES / Avbua MGGP hero. Massr Te

Rysunek 14. Plon ziarna na polu 5.
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Wyciag z instrukcji obstugi kombajnu

Ustawienie liczby obrotéw bebna mtécacego

Dane 4 Magy §2020 Gocale Zdecwe swiname $2020 . CNED / Arbua MOGP Asro. Messr

Rysuﬁ 15. Wilgotno$¢ ziarna na polu 5.

Liczba obrotéw bebna mtocarni w potaczeniu z przestawianiem
klepiska umozliwia szybkie
dopasowanie maszyny do réznych wiasciwosci
zbieranego materiatu. Dluga, mokra stoma oraz
trudno wymfacane i odplewiane rosliny wymagajg
wyzszej liczby obrotéw bebna midcacego, niz rosliny suche
i tamliwe.
Liczbe obrotébw mozna ustawi¢ przez bezstopniowy naped
regulowany. Liczba obrotbw bebna midcacego bedzie
pokazywana w wy$wietlaczu.
P Warto$¢ ustawi¢ zaleznie od zbieranej rosliny.
Tabela omtotu
» Jesli to konieczne, zakres liczby obrotéw bebna mtécacego
ustawic na przekiadni redukcyjnej liczby obrotéw bebna
mtbcacego™.
» Wigczy¢ miocarnie.
P Liczbe obrotow silnika Diesla ustawi¢ na liczbe
gornych obrotéw biegu jatowego.
P Zlokalizowac¢ przycisk (4). Pulpit obstugowy
» Pocigagnag przycisk (4) do wewnatrz albo
przesuna¢ na zewnatrz.
+ = Zwiekszenie liczby obrotéw bebna
mibcacego.
- = Zmniejszenie liczby obrotéw bebna
midcacego.
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Ustawienie odstepu klepiska

Odstep (A) klepiska wstepnego od bebna
przyspieszajacego oraz odstep (B) i (C) od do bebna mtécacego
bedq przestawiane réwnoczesénie.
Odstep klepiska na pozycji (B) bedzie pokazywany
w wySwietlaczu.
P Warto$¢ ustawi¢ zaleznie od zbieranej rosliny.
Tabela omtotu
P Wigczy¢ silnik Diesla.
» Wigcznik jazdy drogowej ustawi¢ na jazde po polu.
P Zlokalizowac¢ przycisk (5). Pulpit obstugowy
» Pocigagnag przycisk (5) do wewnatrz albo
przesuna¢ na zewnatrz.
+ = Zwiekszenie odstepu klepiska.
- = Zmniejszenie odstepu klepiska.
Aby zminimalizowa¢ osiadanie, klepisko najpierw
ustawia sie na 2 mm dalej, niz warto$¢ zadana.
Nastepnie klepisko przechodzi na warto$¢ zadana.

i

o
0

Elektryczne przestawianie sit

Sita gérne i dolne moga by¢ ustawiane z pomostu kierowcy.
Odsiewanie zgonin* sita gérnego musi by¢ ustawione recznie.

Otwarcie sit bedzie pokazywane w wy$wietlaczu.

» Warto$¢ ustawic zaleznie od zbieranej rosliny.
Tabela omiotu

» Wigczy¢ silnik Diesla.

P Zlokalizowa¢ przyciski (7 i 8). Pulpit Obstugowy

il {1l

Q="

» Pociggna¢ przycisk (7) do wewnatrz albo
przesuna¢ na zewnafrz.
+ = Zwiekszenie otwarcia sita gérnego.
- = Zmniejszenie otwarcia sita gornego.

» Pociggna¢ przycisk (8) do wewnatrz albo

.\ »‘Cﬂ@ przesunaé na zewnatrz.
@ ., + = Zwiekszenie otwarcia sita dolnego.
| L e - = Zmniejszenie otwarcia sita dolnego.
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Ustawianie liczby obrotéw dmuchawy

Dmuchawa czyszczaca wydmuchuje od dotu wszystkie lekkie
czesci zkombajnu, przy wystarczajaco duzej ilosci wiatru
zapobiega zbyt mocnemu tworzeniu si¢ na sicie gornym mat
Ztozonych z ziarna, plew ikrotkiej stomy oraz wspomaga
rozluznianie.

Liczbe obrotébw mozna ustawi¢ przez bezstopniowy naped
regulowany.

Liczba obrotow dmuchawy bedzie pokazywana w wy$wietlaczu.
» Wartos¢ ustawi¢ zaleznie od zbieranej rosliny.

Tabela omtotu

P Jesli to konieczne, ustawic¢ zakres liczby obrotow dmuchawy
na dwustopniowym kole pasowym®.

» Wigczy¢é miocarnie.

P Liczbe obrotow silnika Diesla ustawi¢ na liczbe

gérnych obrotéw biegu jatowego.

P Zlokalizowa¢ przycisk (6). Pulpit obstugowy

P Pociggnag przycisk (6) do wewnatrz albo

przesuna¢ na zewnatrz.

+ = Zwigkszenie liczby obrotow dmuchawy.
- = Zmniejszenie liczby obrotow dmuchawy.

Tabela 4. Analiza czasu pracy

Oznaczenie pola Godzina *) Czas pracy
rozpoczecia pracy zakonczenia pracy godziny, minuty *)

Suma czasu pracy

*) Forma zapisu godziny np. 12.15, 08.30, czasu pracy np. 0.12, 1.39

Tabela 5. Analiza parametréw pracy na polu 5

Punkty pomiarowe

Analizowany parametr A B C

Obcigzenie silnika [%]

Zuzycie paliwa [I/h]

Plon [t/ha]

Wilgotno$¢ [%)]

Liczba opréznien zbiornika ziarna

Powierzchnia zebrana [ha]

llo$¢ zebranego zboza [{]

Zuzycie paliwa na powierzchnie [I/ha]

Plon $redni [t/ha]

Przecietna wilgotnos¢ zbieranego ziarna[%]

Opisz zalezno$¢ pomigdzy obcigzeniem silnika
a zuzyciem paliwa.
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Tabela 6. Analiza zuzycia paliwa w ciggu dnia

Pojemnos$¢ zbiornika paliwa [I]

llo$¢ paliwa na poczatku dnia pracy [I]

llo¢ paliwa na koniec dnia pracy [I]

llo$¢ zuzytego paliwa w ciggu dnia roboczego [I]

Koszt zuzytego paliwa [z!] przy cenie zakupu 5,00 z¥

Tabela 7. Analiza parametrow omiotu

Zbierana ro$lina

Parametr

Wartos¢
odczytana
0 godzinie

11.00

Wartos¢
zalecana

Warto$¢
odczytana
0 godzinie

16.00

Wartos¢
zalecana

Predko$¢ obrotowa bebna midcacego [1/min]

Odstep klepiska [mm]

Predko$¢ obrotowa rotora [1/min]

Predko$¢ obrotowa wentylatora [1/min]

Sito gérne — pozycja [mm]

Sito dolne — pozycja [mm]

Straty przy oddzielaniu [%]

Straty na sitach [%]

Wydajno$¢ powierzchniowa [ha/h]

Plon [t/ha]

Wilgotno$¢ [%]

Tabela 8. Opis postepowania prowadzacego do zmiany predko$ci obrotowej bebna mtécacego.

Predko$¢ obrotowa bebna mtocacego przy zbiorze pszenicy [1/min]

Lp. | Czynnosci

Tabela 9. Opis postepowania prowadzacego do zmiany ustawien sita gérnego i sita dolnego.

Ustawienie sita gornego dla pszenicy [mm]

Ustawienie sita dolnego dla pszenicy [mm]

Lp. | Czynnosci
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Efekty ksztatcenia sprawdzane przykladowym zadaniem praktycznym wraz z kryteriami weryfikacji:
Jednostka efektow ksztatcenia:
ROL.08.4. Stosowanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji
Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
7) interpretuje informacje pozyskane 1) odczytuje dane pozyskane z systemow
zZ systemow automatycznych maszyn automatycznych maszyn i urzadzen rolniczych
i urzadzen rolniczych 2) interpretuje pozyskane informacje z systeméw

automatycznych maszyn i urzadzen rolniczych
(monitorowania 0siggdw maszyn,

Zarzgdzania logistykq oraz do zdalnego wsparcia
operatorow i automatycznej wymiany danych)

4) pozyskuje dane dotyczace maszyny w formie
raportdw z systemu telematycznego

5) interpretuje dane pozyskane z systemu
telematycznego

6) podejmuje dziatania optymalizujgce prace maszyny
ha podstawie danych pozyskanych z systemu

telematycznego
10) monitoruje zdalnie dziatanie systemow 4) odczytuje dane maszyn i urzgdzen rolniczych
elektronicznych stosowanych w pojazdach, rozpoznanych w systemach zdalnych
maszynach i urzgdzeniach rolniczych
13) postuguje sie dokumentacjq techniczng 1) znajduje informacje o podzespofach pojazdu
sprzetu technicznego wyposazonego w uktady w publikacjach technicznych
sterujgce 5) rozwigzuje problemy techniczne z wykorzystaniem
dokumentacji technicznej pojazdu, maszyny
lub urzgdzenia
14) oblicza koszty eksploatacji pojazdow, 2) dokonuje kalkulacji kosztéw jednostkowych
maszyn i urzadzen rolniczych wyposazonych w ukfady | eksploatacji maszyn i urzgdzen wyposazonych
sterujace i wykonawcze w ukfady mechatroniczne

Jednostka efektow ksztatcenia:
ROL.08.5. Obstugiwanie urzadzen i systeméw agrotronicznych

Efekty ksztatcenia Kryteria weryfikacji

Uczen (zdajacy): Uczen (zdajacy):
4) wykonuje regulacje parametrow ukfadow 3) requluje parametry uktadéw sterujgcych
sterujacych i wykonawczych pojazdow, i wykonawczych pojazddw, maszyn i urzadzen
maszyn i urzgdzen rolniczych rolniczych

Inne zadania praktyczne z zakresu kwalifikacji ROL.08 Eksploatacja systeméw mechatronicznych w rolnictwie moga
dotyczy¢ np.:
— dobierania narzedzi rolnictwa precyzyjnego stosowanego w produkcji roslinnej w zaleznosci od rodzaju i profilu
produkcii,
— konfigurowania systemu elektronicznego oraz urzadzen wspomagajacych automatyzacje prac w rolnictwie,
— dostosowania maszyn, pojazdow i urzadzen rolniczych do pracy w systemach rolnictwa precyzyjnego,
— opisu procedury kalibracji zespotow funkcjonalnych maszyn rolniczych.
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